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Maintenance Tool




Die Mdglichkeiten des Maintenance Tools

» Update z21, Z21 und SmartRail
= Update Multimaus

= 721/721 Einstellungen andern

= |P-Einstellungen andern

= R-BUS verwalten

= CV Programmierung

= L_ocoNet verwalten
= Decoder Update fur Zimo Decoder

= SmartRail Status
= SmartRail Einstellungen




Kostenfreier Download unter www.z21.eu

E 1
el\f—ﬂ llﬂ http:_-"_-"m&ﬁl.eu_-"DownIoacIs JeR ] | E Downloads - Z21

9% £ Roco Modelleisenbahn Pr... 2] Handler-Portal @ Apple 27 Google £7Z21i05 App OTA

Suche nach ... Q

Far Einsteiger o
2 Profis /21-Downloads

o

Za-l PLUG & PLAY Alle Infos auf einen Blick
Menr erfanren

Alle Anschlussméglichkeiten der schwarzen Z21 im Uberblick

Kameraloks 221 Connections (pdf - 19,28 MB)

Alle Anschlussméglichkeiten der weiBen z21 im Uberblick
21 Connections (pdf - 6,07 MB)
Menr erfahren Mit der Z tion . Aaintenance” i rVersion 1.10 kénnan Sie Ihre 221 (iber

r Applikation lhre Z21 auf die Firmware-Version V1.27 sowie |hr smartRai

10 (zip - 2,65 MB)
- Manual (pdf - 2,38 MB)




Verbindung zwischen PC und z21, Z21 oder Smartrail

Z21-, Z21-Router oder Smartrail iber Lan-Kabel oder Wlan mit dem PC

verbinden

| » Update » Maintenancetool

I3 Downloads
<» Zuletzt besucht

.| Bibliotheken
= Bilder

Datei Bearbeiten Ansicht Extras ?

Organisieren v In Bibliothek aufnehmen ~ Freigeben fir ~
. Favoriten Name
M Desktop X 721 Maintenance V1.10 - Manual.pdf

Z21_Changelog.txt
7%, 721 Maintenance_V1.10.exe

Brennen Ne
Anderung

29.05.201:
21.04.201
21.04.201:

25221 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

| status | Enstelungen | IP Einstelungen | Fimware Update|

Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.

Hinweis: die Werkseinstellung st 192.168.0.111

IP-Adresse
192.168.0.111

Hardware Typ:
221

Interne
203V 203V

nicht verbunden

Zel

Digitalsystem

Hardware Verson:

Proggleis-Strom: Temperatur:
= 31°C




Verbindung zwischen PC und z21, Z21 oder Smartrail

Fur Verbindungen ohne Router, muss in den Systemeinstellungen des
PCs eine statische IP-Adressverwendung eingestellt werden

|
SHIEE U Status von LAN-Verbindung @
@@v L+ « Netzwerk und Internet » Netzwerk- und Freigabecenter - ‘ +y | | Sy durchsucher gl [ N
- Allgemein
Datei  Bearbeiten Ansicht Extras 7
Startseite der Systene @ - Verbindung
artseite der Systemsteuerun . Lo . . .

& : Zeigen Sie die grundlegenden Informationen zum Netzwerk an, und richten Sie I IPv4-Konnektivitat: Kein Netzwerkzugriff
Drahtlosnetzwerke verwalten Verbindungen ein. IPvE-Konnektivitat: Kein Netzwerkzugriff
Adaptereinstellungen dndern ’L L-I g Gesamtibersicht anzeigen Medienstatus: Aktiviert

. -
el SBG-AD-2088 Mehrere Netzwerke Intemet Dauer: 00:15:58
9 9 (dieser Computer) Ubertragungsrate: 100,0 MBit/s
Aktive Netrwerke anzeigen Verbindung herstellen oder trennen _
De
FRITZIBox 7490K Zugr.lffst)rp: Internet .
[n Heimnetzwerk Verbindungen: !l Drahtlosnetzwerkverbindung
= [ = (FRITZ!Box 7490K) =
Bltivitat
S==¢ Nichtidentifiziertes Netzwerk Zugriffstyp: Kein Netzwerkzugriff Gesendet _Ll Empfangen
Offentliches Netzwerk Verbindungen: [ LAN-Verbindung -
i
Pakete: 283 0
Metzwerkeinstellungen dndern
ﬁn MNeue Verbindung oder neues Netzwerk einrichten = =
5 [I=57) == :
= Richtet cine Drahtlos-, Breitband-, Einwéhl-, Ad-hoc- oder VPN-Verbindung bzw. einen Router oder [ &’Bgemdﬁﬁen ] [ & Deaktivieren ] ’ Biaggass ]
Zugriffspunkt ein. |

Siehe auch
Heimnetzgruppe
Internetoptionen

Windows-Firewall

'-s. Verbindung mit einem Metzwerk herstellen

Stellt (erneut) eine Verbindung mit einem Drahtlosnetzwerk, verkabelten Metzwerk, Einwdhlnetzwerk
oder VPMN-Metzwerk her,

R, Heimnetzaruppen- und Freigabeoptionen auswéhlen




W Eigenschaften von LAN-Verbindung M

Verbindung zwischen PC und z21, Z21 oder Smartrail

Fur Verbindungen ohne Router, muss in den Systemeinstellungen des
PCs eine statische IP-Adressverwendung eingestellt werden

Netzwerk | Freigabe

.
Eigenschaften von Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPw4) [il-g—h]

Verbindung herstellen Gber:

&F  Broadcom NetXtreme 57oc Gigabit Controller

Diese Verbindung verwendet folgende Hlemerte:

B aspersky Anti-Vinus NDIS 6 Fitter -
EQDS—Paketplaner

@ Datei- und Druckerfreigabe fir Microsoft-Netzwerke
& Broadcom Advanced Server Program Driver

i Intemetprotokoll Version 6 (TCP/IPvE)

B Intemetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)

m

i E/A-Treiber fir Vierg@ungsschicht-Topologieerkennur +
4| | F

Beschreibung

TCP/IP, das Standardprotokoll fir WAN-Netzwerke, das den
Datenaustausch uber verschiedene, miteinander verbundene
Metzwerke emaoglicht.

I}

0K | [ Abbrechen

Allgemein

IP-Einstellungen kénnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funktion unterstiitzt. Wenden Sie sich andernfalls an
den Netzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu
beziehen,

() IP-Adresse automatisch beziehen

(@ Folgende IP-Adresse verwenden:

IP-Adresse: 192 .168 . 0 . 10
Subnetzmaske: 255,255,255, 0
Standardgateway: 192 . 168 . 0 . 90

DNS-Serveradresse automatisch beziehen
(@ Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Bevorzugter DNS-Server:

Alternativer DNS-Server:

[ Einstellungen beim Beenden iiberpriifen

[ OK J [ Abbrechen ]




Verbindung mit z21 und Z21

Das Maintenance Tool erkennt, welche Zentrale angeschlossen ist und
zeigt in den Reitern die Optionen an, die jeweils mdglich sind

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstelungen | IP Einstelungen | R-BUS | multMAUS | Frmware Update | CV Programmieren|

Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.

Hinweis: die Werkseinstelung ist 192.168.0.111

Datei Optionen  Hilfe

Status |Ensbe\lunger1 I IP Einstellungen I LocoMNet | R-BUS | muliMALS I Firmware Update | Decoder Update I cv Programmierenl

verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.

Hinweis: die Werkseinstellung ist 192.168.0.111

IP-Adresse —
192.168.0.111 192.168.0.111
[ o z21
Verbinden Trennen Verbinden
Versionen Versionen
Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version: ?;;?;n?ummer: ;I;I‘I;i;ﬂr& Version: ;i;rldware Typ: E(ardware Version:
117058 V1.27 721 1 ! e
System
System
Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur: 17.5V 17.5v OmA omA 34°C
179V 179V 0mA - 26 °C

verbunden mit 192.168.0.111

verbunden mit 192.168.0.111




multiMaus Update

= multiMaus an den R-BUS an der Ruckseite der z21/Z21 anschliel3en

= Sprachen kbnnen geandert werden

= Software wird ausgelesen und bei Bedarf aktualisiert

51 Z21 Maintenance Tool

(£ T
| 75; 221 Maintenance Tool A

Datei Optionen Hilfe

Status | Enstelungen | 1P Enstelungen [ R-8US| mUIMAUS | Frmuare Update|

Datei Optionen Hilfe

| status | Einstelungen | 1P Einstelungen | R-BUS | MUIMAUS | Frmware Update|

Update auf multiMAUS Firmware Version V1.04

Sprachen nicht andern v

[] Gleiche Firmware Version ebenfalls aktualisieren

Hinweis:

Trennen Sie gegebenfalls alle Riickmeld dule vom R-BUS und schlieBen
Sie dann eine multiMAUS an die R-BUS-Schnittstelle der Z21 an. Danach
kénnen Sie das Update starten.

Nach diesem Update konnen Sie mit der multiMAUS auf CV1 bis CV1024 zugreifen.
* multiMAUS an 10820 Z21: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus
* muitiMAUS an 10830 multiZENTRALEpro: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus

* multiMAUS an 10761 oder 10764 Digitalverstarker: Schreiben im CV und POM Modus

Update auf multiMAUS Firmware Version V1.04

Aktualisieren

[Sprachen nicht andern X

["] Gleiche Firmware Version ebenfals aktualisieren

Hinweis:
Die installierte Firmware ist bereits auf dem aktuellen Stand (V1.04). Eine
Aktualisierung ist daher nicht notwendig!

Nach diesem Update kénnen Sie mit der multiMAUS auf CV1 bis CV1024 zugreifen.
* MuliMAUS an 10820 Z21: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus

* multiMAUS an 10830 multiZENTRALEpro: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus

* multiMAUS an 10761 oder 10764 Digitalverstarker: Schreiben im CV und POM Modus

verbunden mit 192.168.0.111

verbunden mit 192.168.0.111




multiMaus Update

= multiMaus an den R-BUS an der Ruckseite der z21/Z21 anschliel3en

= Sprachen kbnnen geandert werden

= Software wird ausgelesen und bei Bedarf aktualisiert

%:z@‘;, 721 Maintenance Tool == Pﬂ

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstelungen | IP Einstelungen | R-BUS | MUMtiMAUS | Firmware Update |
|

Update auf multiMAUS Firmware Version V1.04

R

[Sprachen nicht andern N2 ]

["] Gleiche Firmware Version ebenfalis aktualisieren

Hinweis:
multiMAUS Update lduft, bitte beachten Sie die Statuszeile. Bitte warten
Sie, bis die Aktualisierung abgeschlossen ist.

Nach diesem Update konnen Sie mit der multiMAUS auf CV1 bis CV1024 zugreifen.
* MultiMAUS an 10820 Z21: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus
* multiMAUS an 10830 multiZENTRALEpro: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus

« multiMAUS an 10761 oder 10764 Digitalverstarker: Schreiben im CV und POM Modus

[ 2%, 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

| status | Einstelungen | 1P Einstelungen [ R-BUS | multiMAUS | Frmware Update|

Update auf multiMAUS Firmware Version V1.04

[Sprachen nicht andern v ]

[] Gleiche Firmware Version ebenfalis aktualisieren

Hinweis:
multiMAUS Update erfolgreich durchgefiihrt.

Nach diesem Update kdnnen Sie mit der multiMAUS auf CV1 bis CV1024 zugreifen.
* multiMAUS an 10820 Z21: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus
* multiMAUS an 10830 multiZENTRALEpro: Lesen im CV Modus, Schreiben im CV und POM Modus

* multiMAUS an 10761 oder 10764 Digitalverstarker: Schreiben im CV und POM Modus

Aktualisieren

Aktualisieren der Firmware...

verbunden mit 192.168.0.111




z21/Z21 Firmware Update

= Aktuelle Firmware sichert den Betrieb ohne Fehlermeldungen (einige

Decoder sind mit veralteter Firmware nicht programmierbar, Tablets
verbinden sich unter Umstanden nicht)

i2| Z21 Maintenance Tool I

;'_;zl Z21 Maintenance Tool =

Datei  Optionen  Hilfe

| Status I Einstellungen I 1P Einstellungen I Locolet | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update I CV Programmieren |

Datei  Optionen  Hilfe

| status | Enstelungen | P Enstelingen | Firmware Update

Update auf 221 Firmware V1.27

Aktuslisieren

Update auf 221 Firmware V1.27

Log

Initializing

Calculating firmware

Verifying firmware

Calculating datas

Verifying datas

Synchroniza tion not necessar v

Firmware Update @

I:ol Update erfolgreich abgeschlossen!
v

verbunden mit 192.168.0.111

Firmware Update: Synchronization not necessary
L




z21/Z21 Einstellungen

= Einstellung der Gleisspannung bei weil3er z21 nicht moglich

r

ilm 721 Maintenance Tool

= | [E] | S

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen |IP Einstellungen I LocoMet I R-BUS I multiMAUS | Firmware Update I Decoder Update | cv Programmieren|

Allgemeine Einstellungen

ry

13000

-

Ausgabeformat am Gleis

Zentralen-Stop-Taster

Gleisspannung ALUS

Kurze DCC Lokadressen

Hauptgleis-Spannung (mV)

[peC und Mm -

Kurzschluss Hauptaleis

0

normal 20 schnell

Programmier Einstellungen

ry

16000

-

Reset Pakete (starten)
25 =

-

Lesen

Kurzschluss B-BUS

Programmier-Spannung (mV)

Bit- und Byteweise

Programmier Pakete

7

RailCom aktivieren

[]cv29 Adresse automatisch
Funktionsdecoder Ausgange dberwachen
[[|pce weichenadressverschiebung +4

[7pcC 28 statt 14 Fahrstufen am Sniffer BUS auswerten

BitVerify auf 1
Reset Pakete (fortsetzen) ACK Schwelle
5] = 50 =

- -

verbunden mit 192.168.0.111




z21/Z21 IP-Einstellungen

f:él Z21 Maintenance Tool I. = | = ﬂ_hj

Datei Optionen Hilfe

| Status I Einstellungen | IP Einstellungen |LocoNet | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update I cv Programmieren|
IP-Einstellungen

Achtung!

Diese Option richtet sich nur an den fortoeschrittenen Anwender!

Andern Sie die IP-Einstellungen der Zentrale nur, wenn Sie mit dem Thema TER/IP und Metzwerkarchitekturen vertraut sind. Im
schlimmsten Fall ist die Zentrale nach einer unbeabsichtigten Fehlkonfiguration nicht mehr erreichtbar.

Aus diesem Grund kann die Modelleisenbahn GmbH im Fall von Problemen nach einer Anderung der
IP-Einstellungen keinen Support bieten.

192,158.0.111 Werksvorgabe: 192,168.0.111

255.255.255.0 Werksvorgabe: 255,255,255.0

192, 168.0.1 Werksvorgabe: 192, 168.0.1
Schreiben...

verbunden mit 192.168.0.111




221/721 R-BUS

f;l Z21 Maintenance Tool

AN X

Datei Optionen Hilfe

| Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Lot:oNetl R-BUS |mu|ti|'~"|.ﬁ.U5 Firmware Update | Decoder Update I CV Programmieren |

R-BUS Programmmierung

Modul-Adresse

3

1

Programmieren. ..

4

R-Bus Modus
i@ Riidkmeldebus ) Xpresshet [ Lesen l [ Schreiben ]
R-BUS Status
Hier kiénnen Sie den Status der Rickmeldemodule (Roco 10787) am R-BUS verifizieren.
Modul 1: Modul 2; Modul 3: Modul 4 Modul 5:
Q000 000 0000 D000 0000 0000 0000 D000 0000 0000
Modul 6: Modul 7; Modul 8: Modul 2; Modul 10:
Q000 000 0000 D000 0000 0000 0000 D000 0000 0000
Modul 11: Modul 12: Modul 13: Modul 14: Madul 15:
0000 ao0a0 0000 00o0 0000 Q000 0000 00o0 Q00 aoo0
Modul 16: Modul 17: Modul 13: Modul 19: Madul 20:
Q000 0000 0000 D000 0000 0000 0000 D000 0000 0000

Hier kiinnen Sie die Adresse fir das Rickmeldemodul (Roco 10737) verandern.,

« Trennen Sie alle Ridkmeldemodule vom R-BUS.

« Geben Sie die neus Adresse ein und starten Sie den Programmiervorgand.

« Stecken Sie das einzelne, zu programmierende Rickmeldemodul an den R-BUS an.
« Sobald das Modul proarammiert ist, zeigen die LEDs die neus Adresse kurz an.

Beachten Sie bitte, dass die Moduladressen aufsteigend von 1 durchoehend zu beleaen sind.

verbunden mit 192.168.0.111




z21/Z221 CV Programmierung

= Einzelne CVs programmierbar (Wert- und Bitweise)

= CV Sets kdnnen gespeichert und immer wieder geladen werden
= Programmierung tber verschiedene Modi mdglich (wichtig far Marklin)

= Z21 Maintenance Too

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | 1P Einstellungen | Loconet | R-BUS | multiMaus | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
CV Programmieren

Programmiermodus
(@) DCC Direct CV Modus
() DCC POM Lok-Decoder
OEEE EEEEbitz..o () DCC POM Schaltartikel Decoder
] () DCC Register Modus
() MM '6021 Programmiermodus’

CV Nummer Wert
1 : 0 : 0x00

[ Lesen J ’ Schreiben

CV-5et Programmieren

Datei

| Auswahlen. ..

Hinweis:

Die Eingabedatei ist im
CSV-Format zu
erstellen mit:

Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2=\Wert;
Spalte3=Beschreibung

CV Mummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschrebung

verbunden mit 192.168.0.111

Loco #3

-

Loco-Address: 3

-

sonesee: (1]

| stor |[s0. ]

()
@) (=) @) &
() () () (=)
() (Fo) [Fa) )
) () () ()
() () () ()
) r22) () (e

=

0




Z21 LocoNet

f;l Z21 Maintenance Tool L = | B éj

Datei Optionen Hilfe

| Status | Einstellungen I IF Einstellungen | LocoMet |F‘.-EUS I multiMALIS | Firmware Update | Decoder Update I CV Programmigren |
LocoMet Konfigurationsvariablen - LMCV I

Hier kénnen Sie die LocaMet-CV (LMCY', nicht zu verwechslen mit den CVs eines DCC-Decoders) von LocoMNet-Gerdten programmieren., Die
Artikelnummer entnehmen Sie bitte der Beschreibung des Herstellers,

Die Moduladresse von neu gekauften Gerdten ist Ublicherweise 1. Falls Sie die Moduladresse nicht kennen, kinnen Sie die 'Generaladresse’
65535 verwenden. In diesem Fall darf nur das entsprechende Maodul ans LocoMet angeschlossen sein.

Artikelnummer Modul Adresse LMCY Mummer LMCV Wert
63410 z 1 z 0 z 0 z
LMCY Lesen LMCV Schreiben
LocoMet Dispatcher
Hier kénnen Sie Ihrem LocoMet-Handregler (z.B. FRED) eine Lokadressze im Dispatchmodus zuweisen.
Lokadresse

LocoMet Einstelungen
FastClock Rate LocoMet Modus Lok Freigabezeit (Purging)

] = LocoMet Fastdock ein LocoMet Master - kein Purging -

verbunden mit 192.168.0.111




Z21 Decoder Update

= Nur fur Zimo-Decoder

= Sowohl fur Software-Updates, als auch fur Soundupdates

= Noch in der Testphase

r r
% 221 Maintenance Tool #% 721 Maintenance Tool = | B S
Datei  Optionen  Hilfe Datei  Optionen  Hilfe

| Status I Einstellungen I IP Einstellungen I LocoMet | R-BUS | multMALS I Firmware Update | Decoder Update |C\|' Programmierenl | Status I Einstellungen I IP Einstellungen I LocoMet | R-BUS | multMALS I Firmware Update | Decoder Update | CV Programmisren
Datei Datei
|C:\JJsers\s.knehlerstas\DocumentsEDundprojekbe\DDSEf Rh1216WagVerdMusik-80735 IZAQLSDI\PDSZRhIZ‘ | Auswahlen... | |C:\JJsers\s.knehlerstas\DocumentsEDundprojekbe\DDSEf Rh1216WagVerdMusik-80735 IZAQLSDI\PDSZRhIZ‘ | Auswahlen... |
Zimo Update 2>
| e E—
D Wert ~ Hinweis: D Das Feature 'Decoder Update' befindet sich zur Zeit noch in der Hinweis:
T Dieses Feature & lﬁ Testphase. Fir eine einwandfreie Funktionalitat kann noch keine Dieses Feature

Dekodertyp 0 befindet sich noch in Dekedertyp Gewshrleistung gegeben werden, _ befindet sich noch in
Verschlisselung 1] der Testphase, Hier Verschlisselung B_e“"‘te’_‘ Sie, dass_ Umbauten wie zusatzliche E"‘E’Q‘esi’e‘_‘he"mk°5» der Testphase, Hier

kénnen unsere Zimo direkt mit der Schiene verbundene Verbraucher eder unsichere kénnen unsere Zimo
Autor unknown Autor . y

Sound-Decoder, Stromubertragung zu Problemen beim Update-Vorgang fuhren Sound-Decoder,
e-Mai unknown erstmals ab 2010 e-Mai konnen. i erstmals ab 2010
EEProm Anzahl 1020 = verbaut, aktualisiert EEProm Anzahl Siehe auch Decoder-Anleitung oder www.zime.at verbaut, aktualisiert
Flash Grofie 4172800 Bytes werden. Flash Grofie o ! werden.
SoundTo Kunph SoundTo Sie mdchten jetzt auf eigene Verantwortung den Zimo Decoder

ound(0] PG Zimo Decoder liefern ound(0] aktualisieren? Zimo Decoder liefern
Sound([1] Luftpumpe beim Auslesen von CV Sound([1] beim Auslesen von CV
Sound[2] Horn tief 8 den Wert 145, Sound[2] 8 den Wert 145,
Sound[3] Horn zweldang — " Beachten Sie bitte die Sound[3] Beachten Sie bitte die
Sound[4] undefiniert Update-Sperre in CV Sound([4] Update-Sperre in CV
Sound[3] Horn hoch 144! Sound[3] TTOTTT IO 144!
Sound(e] Thyristoren Sound(e] Thyristoren
Sound[7] undefiniert Sound[7] undefiniert
Sound[8] undefiniert hd Sound[8] undefiniert hd
< | [ | < | [ | I
verbunden mit 192.168.0.111 verbunden mit 192.168.0.111




Verbindung mit SmartRail

= Einstellungen, IP-Einstellungen und Firmware-Update wie bei z21/Z21

2%2' Z21 Maintenance Tool

= | B |-

Datei Opticnen  Hilfe

Status |Enste||unger1 IP Einstellungen | Firmware Update ISmartRaiI Status | SmartRail Einstellungen

Verbindung

192.168.0.111

Verbinden

Versionen

Seriennummer:
104829

System

Eingangsspannung:
18,0V

Trennen

Firmware Version:
V1,15

Interne Spannung:

18,0V

Hardware Typ:
Smar tRail

Hauptgleis-Strom:

24 mA

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindunag.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192, 168.0.111

Hardware Version:
2

Proggleis-Strom: Temperatur:

- 26 °C

verbunden mit 192.168.0.1

11




SmartRail Status

f:él Z21 Maintenance Tool I. = | = ﬂ_hj

Datei Optionen Hilfe

| Status I Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | SmartRail Status | SmartRal Einstellungen

Status I
Aktueller SmartRail Fustand
Adresse am Touchcontroller: Modus: Status:
7 201G GO

LUm eine optimale Regelung zu erreichen, ist der Geschwindigkeitsbereich der Loks eingeschrankt.
Hirweis: Sie kinnen diesen Geschwindigkeitsbereich in den SmartRail-Einstellungen Thren Bedirfhissen anpassen.

Geschwindigkeitsstufe aktuell:  min f max (%):
a 20 50

Wenn die Adresse der Lok nicht (ber CV-Register gelesen werden kann, muss die Adresse in einem 'Lokscan' ermittelt werden.
Dazu wird der zu durchsuchende Bereich schrittweise verkleinert,

Lokscan Fortschritt:

Lokscan Bereich von: 1 bis: 100

Adresse zuweisen

verbunden mit 192.168.0.111




SmartRail Einstellungen

f:él Z21 Maintenance Tool I. = | = ﬂ_hj

Datei Optionen Hilfe

| status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | SmartRail Status | SmartRail Einstellungen

Einstellungen

Hinweis: hier konnen Sie die SmartRail-Einstellungen verdndern. Sollten sich die Laufeigenschaften verschlechtern,
kinnen Sie alle Anderungen durch Betdtigen von "Werkseinstellung' gefolgt von "Schreiben’ wieder Riickodngig
machen.

Ausliseschwelle der Touchtasten und des Sliders:

Tasten Empfindlichkeit (%6) Slider Empfindlichkeit {20) Slider Fahririchtuna
' [J ' [J [ umgedreht
- 100% + - 100% +
Paszzen Sie vorsichtig die minimale und maximale Geschwindigkeit es Laufbands an Ihr Modell an:
Mirimum Maximum
0% 20% 100%: 0% 50% 100%:
Parameter des Positionsrealers: Empfindlichkeit der Infrarotsensoren:
Kp (%) Ki (%) T 0
100 : 10 = 100 :
o} 100% Max
Lok-Scanmodus
[2 und 3-Leiter {auta) V] [C]PwM Hochfrequenz (Faulhaber, Maxon, ...} Schneeschleuder Sperialfunktionen
[ Lesen ] [ Werkseinstellung ] ’ Schreiben

verbunden mit 192.168.0.111




* Freischaltcode fiir die z21start wird zuktinftig ebenfalls Uber das
Maintenance Tool eingegeben

= Das Tool aktualisiert sich nicht automatisch, bitte in regelméafigen
Abstanden online nach einer aktuelleren Version sehen

= Die Angaben flr die z21 gelten auch fur die z21start

Vielen Dank fur lhre Aufmerksamkeit




